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Une vocation

Garantir la qualite et la disponibilité de I'infornnat décrivant
I'environnement physique maritime, coOtier et ocgani en
coordonnant son recuell, son archivage et sa iifiupour satisfaire
au moindre codt les besoins publics, militairesiats.

Trois grandes missions

= Service hydrographique national
= Soutien de la défense
= Soutien aux politiques publiques maritimes et tarkl
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Quelgues chiffres

@srom )
Le Petit
i _ _ o _ Catalogue
Etablissement public administratif (EPA) i
sous la tutelle du ministere de l&fense o
= 523 personnes

BUdget 2012 61,1 m & s+Hom

« 945 cartes

= /5 0uvrages Catalogue
Implantation v

= Brest (siege social)
= Toulouse, Saint-Mande,
= Toulon, Nouméa, Papeete

Certification ISO 9001:2008




Flotte hydro-océanographique

Batiments
hydrographiques
*Borda

sLa Pérouse
sLaplace

Batiment hydro-océanographique
Beautemps-Beaupré
Co-financé défense (95%) recherche (5%) Navire océanographigquRourquoi pas ?
Co-financé recherche (55%) défense (45%)
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Service hydrographique national

Hydrographie générale au bénéfice ...

de tous les usagers de la mer, en
particulier pour assurer kecurite -
de la navigation conformrément aux
obligations internationales de la ===
France. Zones concernees : |

ZEE :11 millions de kr$ -
Zzones sous responsabilité R )
historique (formalisation par des § vy Pl
accords bilatéraux entre Etats). [



Soutien de la défense

Soutien HOM (hydrographie,
oceanographie et@héorologie
militaires) pour la satisfaction =\ us
des besoins de la défense en " i aiaE AR T
connaissance de e
I'environnement aéro-maritim

Zones concernées :
zones d’intérét de la defense
englobent et dépassent large
les zones concernees par

Carte de conuma dmmrrsrremerréﬂsée ;'
Bold Alligator (Etats-Unis - Cote est - Approg




Soutien aux politiques publiques de la mer et doral

Soutien a I'action de I'Etat en mer
Expert en délimitations et frontieres REFMAF

maritimes. T —
Réferent national pour le niveau de la me

la prévention des risques et deSEEEEE
catastrophes.

En coopération avec I'IGNconstitution
du référentiel géographique du littora
(Litto3D®).

Contribution a la vigilance vagues-
submersion sous |'égide de Météo-France
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Le laser bathymtrique (LAB)




Le laser bathymtrique (LAB)

Présentation du LAB
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Le laser bathymtrique (LAB)

Présentation du LAB
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Le laser bathymtrique (LAB)

Présentation du LAB

fond
?urface At _
DA IR

.\ green ourfa®®
A Foﬂd e

t(s)

At : profondeur de la Propagation de la lumiére
colonne d’'eau H )

dans la colonne d’eau
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Le laser bathymtrique (LAB)

-

SHOALS- 1000 Systam "f

Initial grean {532 nmj and
near-IR (1044 nm) laser pulses
diracted fowarels water surface

Concepts du systeme:
comment ¢ca marche?

Gresn and near-IR pulses reflected
frem watkr surface

__,_';hj?ahor Field of vigw

‘Water surfocs ﬁ:ﬂ: E Fw’ ! T ]

Scattering and
ahsorption ——*

Returning bottom — & - Volume bockscotter
reflected signal 1

IIIumiunhﬁiﬁom Tegion

Diffuss bottom reflection

Présentation du LAB



Le laser bathymtrique (LAB)

L e

Balayage par systéme
de miroir basculant ou laser a rotation circulaire
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Balayage par systeme circulaire
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IGN

INSTITUT NATIONAL
DE LINFORMATION
CEOGRAPHIQUE
ET FORESTIERE

Litto3D® : un socle géographigue commun
pour le littoral




Litto3D® - Contexte

Protection de I'environnement
Prévention et gestion des risques

Nécessité de disposer d’'un
socle de données de
reférence utilisable par le
maximum d’acteurs




Litto3D® - Objectif

précision,
I'ensemble du |Itf0fﬁ|"&€bﬁ§tltue de
données verifi es et:u;allfl- ées, de

d’expériences, le éveloppement 3
d'applications et leur utilisation
Programme mene'eh partenarlat p- g ;-:ffr--sf
'IGN et le SHOM. GcrmMil B

.,.'\-'*1
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Litto3D ® : nouvelles acquisitions

TOPOGRAPHIE

Lidar = LIight Detection And Ranging Lidar Topographique
« Mesure de distance par détection de lumiere »

S8 — -V ~ 300km/h
H ~1200m
L ~800m

V ~ 250km/h
H ~ 400m

BATHYMETRIE L ~ 220m

Lidar Bathymétrique
Sondeur ‘__Hﬁimen_mfa_mfn_mf%___“F}

NrIeTy JAANAAA

e A Ed N

Zone submergee Zone emergee
ﬁ




Litto3D® - Démonstrateur

Le (s) démonstrateur (s)

Pour répondre au besoin de données bathymeétrigmenende fonds inférieurs a 20m
pour Littto3D

Démonstrateur « Golfe du Morbihan 2005 »
e Turbidité

Zone complexe: marée, courant

Albédo de fond trés différents




Litto3D® - Démonstrateur




Litto3D® - Démonstrateur

Histolitt comparé a Litto3D




Litto3D® - Démonstrateur

Probleme de la VSW (Tranche d’eau faible)




Litto3D® - Démonstrateur

B ey
s 02 Juillet 2013 a




Litto3D® - Démonstrateur

Le (s) démonstrateur (s)

Pour confirmer la capacité de production en zonenmoomplexe

Démonstrateur « Toulon Provence Méditerranée 2007 »
* Travaux sur financement extérieur
* Travail en zone de VSW (tranche d’eau faible)
e Zone peu complexe
* Albédo de fond tres différents

o\ B R
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Litto3D® - Démonstrateur

5“55I'0"E B“CfIO”E 6 5‘I0"E 671 (J"O"E 8”15;0“E

Chantier Toulon
Toulon Hyeres
bl
Grande je 66 Garnne

Operator Control Rack

Since 1998: > Half the mass

Almost half the power

Giens Est 7.5 times rep rate Fiilin

Légende Q“
Trait de cote Surface SMF : 25.86km? )
’;‘;'““ Surface LAB : 76.21km? 3
—— SMF Surface totale: 88.76km?

Chantier bathymétrique complet

Total System Mass:
~ 180 kg
Power: -~ 1600 W

0 1500 3000 6 000 9 000 12 000
Métres

L] I |} )
5°55'0"E 6°00E 6°5'0"E 67100'E




Litto3D® - Démonstrateur
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Litto3D® - Démonstrateur

¢
Pointe by BrégangO” .
(Pointe fles MarmotteS)

Pointe AV Vi N, 4

Confirmation des capacités
opérationnelles des lasers
bathymeétriques pour produire de la
donnée
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Les lasers aeroportés bathgtmgues (LAB)

Capteurs disponibles sur le marchée (Juillet 2013):

« SHOALS 1000 et 3000 (Optech Canada)

« LADS MK2 et MK3 (Fugro Lads Australie)

« HawkEye lla et IIb (AHAB Suéde)

o« CZMIL (Optech International)

» Laser Topo-Bathy VQ-820-G (RIEGL Autriche)
o Laser Topo-Bathy Aquarius (Optech Canada)
» Laser Topo-Bathy Chiroptera (AHAB Suéde)

« EAARL Il (utilisé dans le cadre de la recherche)

o T S = —— . e o -
= VST s E 1) e : o
Ecole dété lidar(Aspet.31) . T R — - e




Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

SHOALS (Optech Incorporated Canada)

Op’rechYL




Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)
SHOALS 1000

SHONS




Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)
SHOALS 3000

Sensor Laser Rack

Laptop Control

Optech .

Pilot Display

Ope;fatr:;r -(fbntrul Rack

Total System Mass: Since 1998: > Half the mass 3
~ 180 kg
Almost half the power k.
Power: -~ 1600 W AnEaEaEEEEE:
7.5 times rep rate P y 71
Copyright 2010, Optach Tncomorated, AR rights res i ERBOE. Rav i Propriefary 1o/ Optech i F .. .. 'I -. . . ’ EHDALE




Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

Optech A

SHOALS

Photo Shom Vincent Lamarre 200!

i El&i’i ‘:’;-‘EiE!iﬁi, ~ B S

Photo Eurosense 2007




Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

LADS MKII et MKIII (Australie)

-Fu;nn

Fugro LADS Corporation




Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)
LADS MKII

-l-'unnn

Fugro LADS Corporation

Photo Shom Yves Pastol 2009

Photo Shom Yves Pastol 2009



Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)
LADS MKIII

-l-'ut;nn

Fugro LADS Corporation

Photo Shom Yves Pastol 2011




Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

-l"um:an

Fugro LADS Corporation

Porteurs pour LADS MKII

FOKKER F27

Photo RAN 2010

Photo Shom Yves Pastol 2009



Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

-l'in:nn

Fugro LADS Corporation

Photo Shom Yves Pastol 2013

Cessna 2088 D-FLUC

s
**W

Porteurs pour LADS MKIII

Cessna 441 VH'LEM Photo Shom Yves Pastol 2011 CASA 212 Photo Shom Yves Pastol 2012

T —— e S S . g S e
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Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

HawkEye lla et b (AHAB Suede)

AHAB

Airborne Hydrography AB




Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

Photo AHAB 2010

AHAB

Airborne Hydrography AB




Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

<. AHAB

Airborne Hydrography AB

Rockwell Aero Commander 690 (N690CL)

Photo Blom 2009

CASA 212

Photo Shom Yves Pastol 2010

CESSNA Grand Caravan

Photo Shom Yves Pastol 20;



Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

CZMIL (Optech International US)

Optech

INTERNATIONAL




Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

Optech
WL CZMIL Data Acquisition System

lidar

spectrometer

Photo Shom Yves Pastol 2011

camera

e g L e
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Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

Photo'Shom Yves Pastol 2012

Photo Shom Yves Pastol 2012




Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

Porteur pour CZMIL

Photo Shom Yves Pastol 2012

DOUg'aS DC'3 N737H Photo Shom Yves Pastol 2012



Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

RIEGL VQ-820-G (RIEGL Autriche)

- RIEGL

LASER MEASUREMENT SYSTEMS




Les lasers aeroportés bathgtmgues (LAB)

—
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" LV LASER MEASUREMENT SYSTEMS

Photo Shom Yves Pastol 2012

Photo Shom Yves Pastol 2012

Ecole d'été i



Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

Cessna 2088 D-FLUC ' | R’E GL

LASER MEASUREMENT SYSTEMS

Porteurs pour RIEGL VQ-820-G

CASA 2 12 Photo Shom Yves Pastol 2012




Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

Chiroptera (AHAB Suede)

AHAB

Airborne Hydrography AB




Les lasers aeroportés bathgtmgues (LAB)

2 AHAB
)

Airborne Hydrography AB
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Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

AHAB

Airborne Hydrography AB

Plper PA3 1 F' H O D B Photo Shom Yves Pastol 2013




Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

ALTM Aquarius (Optech Incorporated Canada)

Lidar Imaging Selutions ‘




Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

Optech '

ALTM

AQUARIUS




Les lasers aeroportés bathgtmgues (LAB)

EAARL Il (USGS US)

Experimental Advanced Airborne Research LIDAR

a USGS

science for a changing world

. o) T . 1 x 3
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Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

Decision Support for Coastal Science and Management

OaF Home 3 Hapg Data Publicatioms B i Cellsbora Comtack

Dotigmn Suppornt for Coastal Scignce and Mapagerment
Technology: EAARL

Experimental Advanced Airborne Research Lidar (EAARL)
Introduction

The Expenmentsl Advanced Airbome Resasrch Lidar (EAARL) is an arbome lidar system that provides unigue capabiitios to survay coral reafs,
nearshore benthc habitats, coastal vegetaton, and sandy beaches (Wnght and Brock, 2002), Operating in the blue-green partion of the
eactromagnatic specirem, the EAARL 5 spedifically designed 10 measuns sEmerged 1opography and stacent coastal land elovations seamiessty
in b single sean of rarnimitted |Ear puldas

Four main features separate the EAARL from traditionsl sibome bathymetric ldar

@ refatively short (1,3 ns) laser pulse
a ryfichlly namawed recenyer feld-of-vew (FOV) 1.5=2 mrad)
. digitinod signal temporal backscatter amphitude waneforms
. softwane as opposed 10 hardware implamentation of mal-tme signal-processing alemants

WP

Thm short pulse ard narmow FOV are beneficeal in coastal sub-aensl and submenged snyronments 0 datwmene base-Earth topography under short
wagetatsan, &2 well as i meaning envranmints whers Lairge changes in topography ocour over & wery small aea, The small recenves feld-af-view
(FOV) rejects smbsant fight and scattersd photons from the water column and bottom-refiected baeckscatter (Feygels et al. 2003), thereby
ensunng refativaly bagh contrast and short duration of the bottom retum sgnal. The EAARL system can accommadate a lange signad dynamic
range, therely making it sueted to mapping topography ower a vanety of reflectver surfaces in the coastal zore, ranging from bright sand to dark
submarged sea-bottom.

Diesign Considerations

E&ARL uses 3 vedy low-powar, eye-iafe laiar pulss, 0 comparisan to a traditional batkeematne Bdar system that alows far & much h-gll-er putsa=rapation fraquency (PRF) snd
significantly less laser anengy per pulse (approcsmately 1/70th) than do mast bathymetne bdars. The laser transmitber produces up 1o 10,000 shart=duration (1.3 ng), low-pawer {70
i), 532-nm-wavelength pulses wach second, Thie enargy of each laser pulie s focuted in an area moughty 20 cmon diareler when operatng at & 300-m altitude, Based upon test
fisghits ower typrcal Canbbean coral real envirorments, EAafL has demorstratid penstration to greater than 25 m, snd cbn routinely map coral reefd rangng in depth from 0.5 o 20
m below the water surface.

Figim s 1, EARF. Sysbéan
[Endaasmsnl]

Thie EAARL fyabem uies 8 "dgihiber anly" dedign, whech ahminstes sl hardw sro=based Pagh-ipeed front-and sactronecs, ST Al0p detacton tme-mterval Unitd, Tangs Gates, &,
typecally found in ider systems. The EAARL system instead uses an amray af four high-spend wavefarm digititers connected to sn eray of four sub-nanosecand photo-detectors,

Faal-tme softwars 5 used to enplement the system funciions nomally done in hardwaee, Each photo-detectoe recesves & fraction of the returrung laser backscatiered photons
The mast sensifve channel receives 50% of tha photons, the least sensithve receives 0.9%, and the middis chanrsl recelves 3%, The fourth channal & avadable for aither water
Raman ar 1064=nm infrared backscatter depending on the application, A1 four channels are deitizad synchronously with digtization baginning a few nanoseconds befare the faser is
pnnnaed And sncdnn ad ina & 16,000 NS later. b small prcting nf The rmptaomin aser aules i sameiad by fikare aofic and neected n Gant ol maenf the charosdarscnineg o canir




Les lasers aéroportés bathgtmques (LAB)

2 USGS

science for a changing world
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Les prestataires du lidar bathgmque

3 compagnies:

*Fugro Pelagos (US)
*Fugro Lads (Australien)
*Pelydryn (UK)




Les prestataires du lidar bathgmque

.l BLOM

AEROFILMS

Blom (UK)




Les prestataires du lidar bathgmque

-- B AI?REI Lm

Utilisation d’'une Téte laser HawkEye lla
Dispose de ses propres avions

Nombreuses prestations en France:
lIfremer, BRGM, EID,.....
SHOM:

«Océan Indien (Mayotte,&union, Eparses)
Mer d’lroise

. = . P
=< 02 .Juﬂletﬁg
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Les prestataires du lidar bathgmque

!! BLOM

AEROFILMS

Archipel de Molene (2010)
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Les prestataires du lidar bathgmque

Fugro Pelagos (US)




Les prestataires du lidar bathgmque

-l"unnn

Fugro Pelagos

Utilisation d’'une Téte laser SHOALS 1000T
Dispose de ses propres avions

1 prestation en France:
SHOM:
Démonstrateur du Golfe du Morbihan

e 02 Juillet 2013 S
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Les prestataires du lidar bathgmque

—Fuinn
Golfe du Morbihan (2005)

Fugro Pelagos P
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Les prestataires du lidar bathgmque

Fugro Lads (Australie)




Les prestataires du lidar bathgmque

-l"ut;nn

Fugro Lads

Utilisation des Tétes laser LADS MKII puis LADS MKI
Disposait de son propre avion

6 prestations en France:

SHOM: _
2 Languedoc Roussillon (DREAL 2009 et 2011)
Martinigue
eGGuadeloupe _ o
(iles comprises sauf St Martin et St Barthélemy)

Finistere
PACA
EEO- lid = _ : 02 Juinéﬁg




Les prestataires du lidar bathgmque

—l"unnn

Fugro Lads

Languedoc Roussillo
(2009




Les prestataires du lidar bathgmque

Pelydryn

——
g e

Pelydryn (UK)




Les prestataires du lidar bathgmque

Pelydryn

“
e

Utilisation d’'une Téte laser HawkEye IIb
Ne dispose pas de ses propres avions

2 prestations en France :

SHOM:

oZone Toulon (Cassis-Toulon)
IFREMER-SHOM:

Penmarch




Les prestataires du lidar bathgmque

Pelydryn

Zone Toulonnaise
(2010)

Ecole :!éj_é (AsSD _ e S — _ = - 02 Juillet 2013 a




Les prestataires du lidar bathgmque

®
EUROSENSE

Eurosense (France)




Les prestataires du lidar bathgmque

Y

®
EUROSENSE

Ne dispose pas de téte laser
Utilisation de la téte laser SHOALS 3000T (Optech)
Dispose de ses propres avions

1 prestation en France:
SHOM:
oZone Toulon (Toulon Giens)

= 02 Juillet 2013 S
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Les prestataires du lidar bathgmque

s

®
EUROSENSE

Toulon Giens (2007)
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Levés au LAB du SHOM

AMERICA ' y L
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Les prestataires du lidar bathgmque

Apres 8 ans de travail dans le domaine de la bagtyapar
IOzliser aeroporté, le SHOM a acquis une expertiss can
omaine.

En 2013, le SHOM aura travaillé avec I'ensemble des
prestataires du laser bathgtnque. Ceci nous permet d’avoir
une bonne connaissance de leurs points forts etspiibles.

14 levés bathyetrigues ont été effectués.

Le SHOM a de hombreux contacts avec les constriscetu
assure une veille technologique permanente.

z o - T
02 .lelet%g
i \N 010/ - —
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Fugro LADS Corporation

5

= | 5L el L
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EUHDSENSE@) B I_ D M

AEROFILMS

el

Fugro Pelagos

v - ’ LASER MEASUREMENT SYSTEMS
Optech

INTERNATIONAL

>  AHAB

Airborne Hydrography AB

Le Modéle Numérique Terre-Mer

Litto3D

! N

CLOGRAPNIQUE
HATIGNAL

science for a changing world
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Toulon — Giens 2007 SHOALS 3000 (Optech)

Le SHOM ne dispose pas de sa propre capacité laser bathymétrique.
Travall réalisé dans le cadre de marchés publics.

Mode de fonctionnement
*Recherche de partenaire
*Passation de marché

*Suivi des travaux terrain
*Traitement par le prestataire
«Controéle par les équipes du SHOM
sGénération des produits
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Région toulonnaise 2007 Shoals 3000 (Optech)




Oceéan Indien La Réunion 2009-2010 HawkEye lla (AHAB)
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Océan Indien La Réunion 2009-2010 HawkEye lla (AHAB)

Cote Quest - Saint-Gilles - Modéle numeérique de terrain a 3 m

02 Juillet 2013




-2010 HawkEye lla (AHAB)

Océan Indien Mayotte 2009
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Oceéan Indien Mayotte 2009-2010 HawkEye lla (AHAB)

- Mayotte - Campagne 2010 — amélioration de la couverta

" §.Couverture 2009 +
2010

Gouverture 2009



Océan Indien lles Eparses 2009-2010 HawkEye lla (AHAB)
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Océan Indien lles Eparses 2009-2010 HawkEye lla (AHAB)
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Océan Indien lles Eparses 2009-2010 HawkEye lla (AHAB)
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Océan Indien lles Eparses 2009-2010 HawkEye lla (AHAB)




Océan Indien lles Eparses 2009-2010 HawkEye lla (AHAB)

lles Eparses — Tromelin
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Languedoc-Roussillon 2009 LADS MKIlI  (FugroLads)
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Photo Shom Yves Pastol 2009
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Parc National Marin d’lroise 2010 HawkEye lla (AHAB)
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Martinique 2009-2010 LADS MKII (FugroLads)
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Guadeloupe 2010 LADS MKII (FugroLads)

Photo RAN 2010 FOKKER F27




Guadeloupe 2010 LADS MKII (FugroLads)




VAR Aldes 2010 HawkEye IIb (AHAB)
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VAR Aldes 2010 HawkEye IIb (AHAB)

_ . La Cassidaigne
La Ciotat, la route des crétes




Penmarch 2011 HawkEye Ilb (AHAB)

Zone Natura 2000 Penmarc'h
(De Saint-Guénolé a Benodet)
Leve au laser bathymeétrique réalisé en 2011

E GUILVIMNE

e

02 Juillet 2013




Languedoc-Roussillon 2011 LADS MKIII  (FugroLads)
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Languedoc-Roussillon 2011 LADS MKIII  (FugroLads)




Languedoc-Roussillon 2011 LADS MKIII  (FugroLads)

LR 2009 LADS MKII LR 2011 LADS MKIII




Languedoc-Roussillon 2011 LADS MKIII  (FugroLads)

LR 2009 LADS MKII LR 2011 LADS MKIII

—— LR 2009
LR 2011
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Finistére 2012 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)
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Finistére 2012-2013 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)
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PACA 2012-2013 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)
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PACA 2012-2013 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)




PACA 2012-2013 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)
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Etat de la production Litto3D

Levé Terrain | Controle SHOM | Produit bathymétrique| Produit Litto3D Observations
Golfe du Morbihan 2005 X X X En attente de Topo Morbihan
Toulon (TPM) 2007 X X X X Disponible
fles Eparses 2009-2010 X X X X Disponible
La Réunion 2009-2010 X X X X Disponible
Mayotte 2009-2010 X X X X Disponible
Languedoc-Roussillon 2009 X X X En cours Livraison prévue Juillet 2013
PNM lIroise 2010 X X Version provisoire En attente de Levé Finistére
Martinique 2009-2010 X X X X Disponible
Guadeloupe 2010 X X X X Disponible
ALDES VAR 2010 X X X X Disponible
Penmarch 2011 X X Version provisoire En attente de Levé Finistére
Languedoc-Roussillon 2011 X X X
Finistere 2012-2013 En cours Fin des travaux terrain Juillet 2013
PACA 2012-2013 En cours Fin des travaux terrain Juillet 2013

Ecole d'été |

02 Juillet 2013 a



Sommaire

m Le SHOM

m Les Lasers aeroportes bathymetriques
(LAB)

m Le projet Litto3D o

m Les LAB disponibles

m Les Prestataires du LAB

| L'eXpéI’ience du SHOM Photo Shom-Yves Pastol 2006

m | 'utilisation des LAB au SHOM
(traitement, controle, ...)

m La diffusion
m Conclusion




)
AT PR S P —
.| GOLFE DU MORBIHAN




TE T e =

, GOLFE DU MORBIHAN







Penmarch 2011 HawkEye IIb (AHAB)

Premier résultat
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Penmarch 2011 HawkEye IIb (AHAB)

Retraitement par le SHOM
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Penmarch 2011 HawkEye IIb (AHAB)

Premier résultat




Penmarch 2011 HawkEye Ilb (AHAB)
Retraiteme_nt par le SHOM
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Finistére 2012-2013 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)




Finistére 2012-2013 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)

Premier résultat




Finistére 2012-2013 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)

Retraitement SHOM

Ve

- e
= (A >1) e AR : : _ @ 02 Juillet 2013




Finistére 2012-2013 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)

Premier résultat




Finistére 2012-2013 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)

Retraitement SHOM

02 Juillet 2013




Finistére 2012-2013 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)




Finistére 2012-2013 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)

Premier résultat
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Finistére 2012-2013 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)
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Finistére 2012-2013 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)

Premier résultat




Finistére 2012-2013 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)

Retraitement SHOM
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Finistére 2012-2013 LADS MKIIl (FugroLads) + VQ-820-G (RIEGL)

Présence d'algues au dessus de roches
Retraitement SHOM

02 Juillet 2013 g




Limitation dans I'utilisation des images du vol
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Photo Shom Yves Pastol 2010




Etat de la diffusion Litto3D
Produits existants : catalogue PPML

m Gammes de produits :
e Bathymetrie
Sy e Marée et courants
aux politiques e Cartographie
publiques e Bases de données
GAMME DE

PRODUITS ET SERVICES




Etat de la diffusion Litto3D
Acces aux données SHOM : portail Inspire

» Les données SHOM sont également visualisables sur |

» Ce portail permet a ce jour d’accéder par flux WMS a
» Délimitations des espaces maritimes francais
Réferences altimétriques Maritimes

e portail :

ux données :

Nature de fond
Toponymie marine
Trait de c6te Histolitt
Cables sous-marins
Dalles bathymeétriques
MNT

E)) son)) | DATA.SHOMFR

tema e/ | Information géographique maritime et ittorale de référence

YV V. V ¥V V VY V

» URL dans Géocatalogue

Echelle: 1 : 406 938




Etat de la diffusion Litto3D
Le portail SHOM : visualisation et teléchargemeses données Litto3D
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| Catalogus ®e

@
©
©

© ©

@ MNT Golfe de Gascogne Manche - 500 m

@ MNT littoral HISTOUTT®

v MNT littoral Litta30AS

MNT ZEE Atlantigue - 260m
L
@ MNT ZEE Méditarranée - 260m T

r
L
T
]
3
F

[ MNTttoral LitoanAe o,
BEe —e10%

(O (@

»  Bathymérie [GEBC) (i B

WGESB4: 43°13'22.4"N, 7°03'18.4"E




7 S T A T AT A > e
Z WLLJ, B =5 - PR = ¥
3 \ - A Ty . R ey v ih ‘ - 1
VI ek Y SRR (Bl |
% - - B A /

Sommaire

m Le SHOM

m Les Lasers aeroportes bathymetriques
(LAB)

m Le projet Litto3D e

m Les LAB disponibles

m Les Prestataires du LAB

m L'expérience du SHOM

m L'utilisation des LAB au SHOM
(traitement, contréle, ...)

m La diffusion
m Conclusion

ves Pastol 2006




Le SHOM considere aujourd’'hui le laser bathymétrigue comme un
systeme de production de données hydrographiques.

Ce systeme est complémentaire des autres moyens d'acquisition
acoustique mais aussi photogrammeétrique et satellitaire.

Dans l'attente de l'acquisition d'un capteur en propre ou en co-propriéte,
le SHOM prendra en charge le suivi terrain durant l'acquisition et
effectuera le traitement des données.

Cette solution permet au SHOM de mettre en place une capacité
d'acquisition en laser bathymétrique.
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Merci pour votre attention

Archipel des Saintes (iles de Guadeloupe)
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